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Liens en vrac

¢ |les PID
¢ La forme du chassis et son influence sur le vol

Jargon
Le mode anti-gravity de cleanflight:

Pour faire simple : lorsque les gaz sont poussés brutalement (ou baissés), un quad a
toujours tendance a dévier de sa trajectoire. Pour éliminer ce probléme, on augmente en
générale les valeurs de “I” des PIDs, ce qui permet d'avoir cette sensation de trajectoires
- verrouillées sur tous les axes. Le probleme, c'est qu'en dehors des mouvements

@ brusques sur les gaz, une valeur élevée des “I” est non seulement inutile, mais dégrade
les qualités de vol. Le comportement devient un peu plus “robotique”.
L'idée du mode anti-gravity, c'est de booster les valeurs de “I” lors des variations de gaz
violentes. Plus besoin d'avoir des valeurs élevées de base. Le comportement du quad est
donc optimal a tous les moments du vol.

Source

Logiciels de configuration de cartes de vol

http://opwiki.readthedocs.io/en/latest/user_manual/gcs_install_op.html
https://www.librepilot.org/site/index.html

http://cleanflight.com/

pour android http://ez-gui.com/

Cleanflight & naze32

configuration cleanflight

driver naze32 et Linux
http://humdi.net/wiki/rc/flashing-afroflight32-firmware-in-linux

configuration cleanflight
https://blog-rc.tidom.net/naze32-configuration-cleanflight-betaflight/6/
https://www.mondrone.net/forums/topic/approfondissement-cleanflight-et-radio/

Eachine 250
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http://www.fpv-passion.fr/docteur-pid/
https://www.fpv-passion.fr/forme-chassis-influence-vol/
http://www.faq-drone.com/topic/16573-anti-gravity-de-betaflight/
http://opwiki.readthedocs.io/en/latest/user_manual/gcs_install_op.html
https://www.librepilot.org/site/index.html
http://cleanflight.com/
http://ez-gui.com/
https://blog-rc.tidom.net/naze32-configuration-cleanflight-betaflight/
http://forum.flitetest.com/showthread.php?17133-baseflight-cleanflight
http://humdi.net/wiki/rc/flashing-afroflight32-firmware-in-linux
https://ledrone.club/2016/03/08/4-emax-nighthawk-250-configuration-cleanflightnaze32/
https://blog-rc.tidom.net/naze32-configuration-cleanflight-betaflight/6/
https://www.mondrone.net/forums/topic/approfondissement-cleanflight-et-radio/
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e http://multi-voltige.fr/viewtopic.php?f=39&t=2153

e http://multi-voltige.fr/viewtopic.php?f=39&t=2153

e naze32 & d4r-Il http://www.coptergeist.com/cgx250-naze32-setup-guide/
e calibrer ESC https://blog-rc.tidom.net/calibrer-esc-betaflight-cleanflight/
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